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Introduction générale

INTRODUCTION GENERALE:

Le générateur de fonction est I'un des appareslples polyvalents en instrumentation de
test et de mesure. Il peut générer des formes d’pnécises (carré, triangulaire, sinusoidal) et la
fréquence variées du 0.01 Hz a quelque Mhz. Il canda les amplitudes de sortie le long d’'une
grande gamme et peut maintenir constante 'am@ipghdant des changements de fréquence..

Notre mémoire est organisé en troipithes:

Le premier chapitre s’est focalisé lmsr généralités sur les différents types des signau
fondamentaux (carré, triangulaire, sinusoidalestdénérateurs de fonction utiliser pour obtenir

ces signaux fondamentaux.

Le deuxieme chapitre, on va donner ymer@ geneéral sur les appareils électroniques
sont utilisés pour obtenir une alimentation stab#i de tension puis la génération des différents

signaux et la conversion de ces derniers de formera.

Le troisieme chapitre consiste a la $athon d’'une alimentation stabilisée a régulatien d
tension, ensuite la génération et la conversion gigsaux d'une forme a autre en utilisant

logiciel de simulation PSIM.



Chapitre | : Signaux fondamentaux et génératdarfonctions

I.1 Introduction :
Ce premier chapitre s’est focalisé sur les diffé&sdgpes des signaux fondamentaux (carré,
triangulaire, sinusoidal) et les générateurs dection utiliser pour obtenir ces signaux

fondamentaux.
1.2 Définitions :

1.2.1 Signal :

Un signal est la représentation physique de I'médion, qu'il convoie de sa source a son
destinataire. La description mathématique des sigjeat |'objectif de la théorie du signal. Elle
offre les moyens d'analyser, de concevoir et dactarser des systemes de traitement de

I'information
1.2.2 Période :

La période d'un phénomene périodique estue pktit intervalle de temps au bout duquel le

phénomeéne se reproduit identique a lui-méme.

1.2.3 Fréguence :
La fréquence d’'un phénomene périodique spmed au nombre de fois que le phénoméne

se répete par seconde. On la note f.
1.2.4 Amplitude de la tension alternative :

Au cours du temps, la tension varie et passemavaleur maximale Um appelée amplitude
1.2.5 Systeme :

Un systeme est un dispositif représenté par un raadathématique de type Entrée/Sortie qui
apporte une déformation au signal (Ex: modulatétre, etc....)
1.2.6 Les générateurs de fonction :

Sont des appareils électroniques capables de gédésesignaux différents en forme et

fréquence, sont des appareils universels a usagardo

Il existe deux catégories du générateur de fonction
» Générateur basse —fréquence

» Générateur haute-fréquence
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Les générateur basse —fréequence peuvent étreésitida instrumentation de base dans un
laboratoire.

Les générateur haute —fréquence sont spécialerastihéls da maintenance des équipements de
téléecommunication, certains d’entre eux sont conposir la maintenance des appareils
domestique. [1]

1.2.7 Générateur sinusoidale :

C’est un appareil utilisant des circuits séleaifproduit des signaux sinusoidaux

1.2.8 Générateur de fonction (analogique) :

C’est un appareil a usage général parce qu’il géaérer simultanément plusieurs formes de
signaux dans des gammes de fréquence tres étefiues

[.2.9.Les générateurs analogiques présentent plusgies avantages:

> lIs permettent une commande simple et instantaaéda fléquence et de 'amplitude

» lls n'ont pas de limitation en haute fréquence pour les sigmon sinusoidaux tels que

triangles ou rampes.

» Le prix de basse d'un générateur analogique esgéméral inférieur a celui d'un

générateur numérique. [2]
1.2.10. Générateur analogique ou humérique :

Les générateur analogiques utilisent un lageir piloté par tension (vco =0 voltage
Controlled oscillator) pour générer un signal darfe triangulaire variable en fréquence. Les
formes sinusoidale et carrée sont aussi crééeasiadealui.

Les générateurs numeériques utilisent un atisgeur numérique —analogique pour produire
des signhaux a partir de valeur stockées en menidies ce cas, seules les formes sinusoidale et
carrée peuvent atteindre les fréquences maximat@sigle et autres formes sont limitées a des
fréquences beaucoup plus basses. Un troisieme dgpegénérateur utilise les techniques
numeriques pour piloter un VCO analogique. [2]

a. Les avantages des générateurs numeriques a DDS

La fréquence des signaux est dérivéradhorloge a quartz par technigue numérique.
Il en résulte que la précision et la stabilité ddréquence sont bien supérieures a ce que I'on
peut obtenir d’'un générateur analogiques. Les géaigrs numeériques sont en plus capables de
produire plus de formes d'onde standard. Diversshrtiques étre utilisées dont la plus
polyvalente est la synthése numérique directe (DOIStte technique offre & la fois une
précision et une stabilité exceptionnelle, une deapureté spectrale, un faible bruit de phase et

une excellente agilité en fréquence.
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Un générateur DDS peut balayer une plage de frégseplus large et conserve une phase
constante lors des sauts de fréquence. [2]
1.2.11 Générateur d'impulsion :

Ce générateur des signaux avec des param(@rgeur —montée), permet de générer des
impulsions.
1.3 Classification général des signaux :

On est alors amené a distinguer deux typegydais<

* Le signal analogique :
Un signal est dit analogique si I'amplitude de targleur porteuse de I'information peut prendre

une infinité de valeurs dans un intervalle de tengmeé.
* Le signal numérique :

Un signal est dit numérique s'il est discontinust&dire lorsqu’il ne peut prendre gqu’un

nombre fini de valeurs a des instants précis

I.4. Comparaison :

Par principe, sur une durée donnée, un signalogique contient une infinité de valeurs
continues alors qu’un signal numérique n’a qu’'umbee fini de valeurs. La durée séparant deux

valeurs numériques successives est la périodeatiitbnnage du signal analogique.

Ainsi le signal numérique se différencie dgnsil analogique en étant une suite de valeurs
discontinues. Il ne peut pas représenter toutegdiesirs prises par le signal a tous les instants ;
il faut donc respecter des regles d’acquisition ggrimettent d’obtenir avec fidélité un signal

numerique représentatif du signal analogique.

Associé a un systeme informatisé€, un signaiérique est facilement manipulable (a I'image

d’un tableau de données).

I.5. Les signaux générés par les générateurs

1.5.1. Le signal sinusoidal

La représentation analytique est donnée par :

F(t)=Asin (2tft)

Ouf est la fréequence de notre signal.
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Fig.1. 1 : signal sinusoidale

1.5.2. Le signalrectangulaire
a si O<t<T1
F(t)=

a si T1<i<T.

Si T1=T2/2, on a un signal cal

(1)

-

Y

Fig. .2.signal rectangulaire
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[.5.3. Le signaltriangulaire :

2at/T-a si O<t<T/.
F(t)=
-2a(t/T-1 si T/2<t<T

Fig. 1.3: signal triangulaire

I.5. 4.Le signal en dents de sc:

F(t)=at

Y

Fig.1. 4 : le signal en dent de scie

i
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1.5.5. le signal impulsion
a- Le signal a une impulsio :

L’expression analytique est donnée :

1 siTi2 <t<T/2
f(t)=

4 F(O

Fig.l.5. Le signal a une impulsi

[.5.6.Le signal impulsionne

(D)

¥
S+

Fig. I .6.signal impulsionnel



Chapitre | : Signaux fondamentaux et génératdarfonctions

[.6. Conclusion :

Dans ce chapitre, nous avons donné un apergrajésur les générateuds fonction et
les difféerents types des signaux fondamentaux e comparaison entre les générateurs

analogigues et numeérique, et signaux numériquasabgiques.



Chapitre I les composants électroniques et alimentation sébil

11.1 INTRODUCTION

Les appareilglectronique sont utilisés pour générer les différents signauba &€onversior
de ces derniers de forme a autre. Ces appinécessitent unalimentation a tension constai
Les piles et les accumulateurs, du point de vuena@ugjue, ne sont pas avantag
L’alimentation réalisée a base d'un transformatabmisseur, redresseur et filtre est |

avantageuse.
11.2. LA DIODE

[1.2.1. DEFINITION

La diode est un composant passif qui fait partidadéamille des ser-conducteurs, il en

constitue d'ailleurs le plus simple élém:
[1.2.2 Diodes de redresseme

Les diodes de redressent sont des diodes permettanttcinsforme le courant et la tension
d’'une forme alternative a un la forme conti. Il en existe deux catégories : les diodes
redressement basse fréquence (typiquement utilg@asles alimentations classiques 50 Hz
les diodes de redressement rapides (altations a découpage).[4]

I1.2.3Diodes Zener -Diodes stabilisatrices de tensic

Symbole: (Fig.ll.1.) A: Anode, K : CathodeSelon lescirconstances, ce sont soient la ten:
UD et le courantD directs qui sont utilisés, soient la tensUz et le courant iZ inverses. La
convention récepteur eatlopté dans les deux ca€’est une diode a jonction PN utilisée

inverse dans la zone de claqu: [4]

Dz :

Aﬁ—l{z

=

In

uz

<
up

Figure. Il.1. Symbole d'diode Zener.



Chapitre les composants électroniques et alintiemtatabilisée

11.3. 'amplificateur opérationnel :
[1.3.1.1Définition :

C'est un composant électronique analogique. Il tdoesune brique de base dans un circuit
électronique.
Il est un amplificateur de tension, pouvant fonutier en régime continu. Il possede un gain
extrémement élevé, le uA741e posséde un gain tymigu’ordre de 2.0°. [5]

11.3.2. Mateériel :

Le composant se présente sous forme d'uirebplastique ou métallique muni de bornes de
raccordement.

C'est un circuit intégré, c'est a dire qedt formé d'une multitude de composants
électroniques élémentaires (résistances, transjstmmdensateurs, diodes, etc...) formant un
circuit complexe et intégrés dans un boitier. Geudi est connecté a I'extérieur par des bornes
de raccordement : 3 bornes fonctionnelles et 2dsdialimentation, par exemple de +15 et -
15V. [5]

Figure. 11.2 : Vue de dessus. Ampli op dans uni&oé 8 broches

11.3.3 Représentation schématique et caractéristices:

C'est un composant muni de 3 bornes de raeowrdts fonctionnelles: deux entrées + et - et
une sortie. Il possede 2 bornes d'alimentation ¢oriénsion est en général symétrique =5V,

+10V, £12V, +15V... Dans certains cas 'alimentatjpeut aussi étre dissymétrique,

par exemple :0V-5V

10
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+15V

U, -+
‘ 15V Us

Figure. 11.3 :Représentation schématique

[1.3.4.Caractéristiques:

Le gain: avec G --z0, en réalité de 6.105 a 107 environ.

Le gain est donc le facteur d'amplification declasion d'entrée u du composant.

En prenant comme exemple un gain de 600000, alorsly/, Us devrait étre de 600000 V , ce
qui est impossible vu que la tension d'alimentatierdépasse guére +15 V. ! On dit que I'ampli.
est saturé, son fonctionnement est non-linéaire.

Par contre, en fonctionnement "normal”, linéaire; €st trés grand c.a.d. tend vess |'alors u
tend vers 0.[5]

Résistance d'entrée: Re <> en réalité 100000Q, ou 10 M2 ==>le --> 0

[1.3.5.Bande passante: BP --»o : en réalité quelques centaines de kilohertz ou mektmpour
I'ampli. op. C'est la capacité de I'ampli. a réperithéairement & une variation rapide du signal
d'entrée.

De maniére générale, la bande passante est déebmene étant la bande de fréquences pour

laquelle le gain ne change pas. [5]

Gain
G A

Bande passante

11
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Figure. 1l.4:Réponse en fréquences d'un amplificate

[1.4.Transistors :

Le transistor est un dispositif semi-aocteur constitué par trois électrodes, la premiere
(la base sur un transistor bipolaire et la grilkeipun transistor a effet de champ ) contrélant le
courant qui passe entre les deux autres (colléotetteur ou drain/source respectivement pour
un transistor bipolaire et effet de champ ). deadrqui sont des charges Positive en provenance

de la zone P. Des électrons, charges Négatives ztink N. [6]

PNP
LIH,;- U |-|:
B g B Wi
UEE i'l' UgE \ i-l-
E E

Figure. I1.5. Symboles et sens conventionnels ifesit

En saturation directe, le transistor joue le ble interrupteur fermé. Inversement, en blocage,

il joue le rble d’un interrupteur ouvert.

[1.4.1.Blocage: Lorsque les deux jonctions sont polarisées en sayée transistor est
Bloqué.[4]
[1.4.2.Saturation. Lorsque les deux jonctions sont polarisées ettlite transistor est saturé.[4]

[1.5. La conversion de forme des sighaux :

Avec les amplificateurs opérationnels, il est poleside transformer un signal d’'une forme a

autre forme.
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Chapitre I les composants électroniques et alimentation sébil

[1.5.1.La conversion du sinusoidal au rectangulair :

Dans la figure 1.6 on attaque notre bascule par un signal sinusoldasortie de ette
bascule nous donne ungsal rectangulaire, car cette bascule nous donm@us un signe

rectangulaire a partir d'un signal d’entrée péipe.

_7' T
Win ™ Wou

Vout DPS

e

Y

§ Rl Y +WVsat
L

Y
i+

- %Wsat

Figure. I.6. La bascule Schmitt.
[1.5.2.Conversion du rectangulaire au triangulaire :

Dans la figure IV, on remarquque lintégrateur recoit un signal rectangulaire dansttése

et le transforme a un signal de forme triangu en sortie.

Donc, le signal rectangulaire sur un intégrateumaoun signal triangulai

+Vp

Figure. 11.7.Signa rectangulaire sur un intégrateur donne une soréirdulaire
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Chapitre les composants électroniques et alintiemtatabilisée

[1.5.3.Conversion du triangulaire a impulsionnel :

La figure 1.8, représente un montage qui tramafrune entrée triangulaire en une sortie

impulsionnelle. On peut modifier la largeur de finision de sortie en variant la résistance R2.

[1]

RTINS &

Figure. 11.8. Montage qui transforme une entréngulaire en une sortie impulsionnelle

Afin de faire une bonne conversion entre les sigmaus devons tout d’abord générer un signal

stable (amplitude fixe) a I'entrée de notre sysem
[1.6.Principe des alimentations stabilisées a régation linéaire :

Une alimentation stabilisée est un disposigfctronique destiné a délivrer une tension stable

quelgue soient les variations de la tension d’engtéle la charge. [7]

Les déférentes étapes sont données par le schateasuus :

Réseauy
220V

|

Transformateur Redresseur . Filtre Régulation
——»

1

¥
L 4

[, =
W,

Figure. I1.9. principe des alimentation a régulatioéaire
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Chapitre I les composants électroniques et alimentation sébil

[1.7.Le redressement:

Toute alimentation continue branchée sur le sectemporte un redresse

Dans les alimentations continues, il est préfératidilider des redresseurs a double voie
lesquels chaque fil de phase est parcouru par uragbalternatif. Ces circuits sont égalen

nommes redresseurs en pont (figurl2)

Figure. 11.10.circuit de redressement

11.8.Le filtrage :

La tension alternative qui vient du transformate'est pas entierement convertie en une ten
continue par le redresseur. Pour élimices ondulations, on utilise le filtrage pour obit
pulsée fournie par le redresseur. Dans notre cas smmmes en domaine de faible tension,
le principe de notre filtrage basé sur la chargka elecharge e condensateur. La figure. I1,

montre & cas le plus simple de filtrage avec condensaigés redressement en |.

..................... Dl. . ..
- [~ - -
................... U
22y, DS :

| T: S § )= N I »

....................... R.

........ BN R N e
........ “—H—{........

Figure 11.11.Redressement avec filtrage capacitif.

15



Chapitre I les composants électroniques et alimentation sébil

[1.8.1. Stabilisation et régulation de tensio :

On va essayer d’'obteniine alimentation continue avec les éléments viggljagréser : transformateur,

redresseur et filtre powstabiliser la tension deortie.

Dans un stabilisateur, on utilise simplement legppétés non linéaires de certains composants cadia

diode Zener pour minimiser les variations de la tensionr. kofigure (11.12).
T - Ce e

-
C+>TFG£THE Re

Figure. 11.12. Stabilisateur en avec aval du syste

11.8.2. Stabilisateur série a diode Zener etransistor :

Afin d’obtenir un rendement qui ne soit p&op mauvais aux faibles chas, on emploie

souvent le stabilisateur série figurll.13.) .

A =N A
vE ... e =
o s vy
- 'i'-..rz R

Figure. 1113.stabilisateur série a diode Zener et transis
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Chapitre I les composants électroniques et alimentation sébil

Les performances du ce stabilisateur sont moyesumésut le comportement en température.
[1.8.3. La régulation de tensior :

Un régulateur de tension du type série esttitué d’'un élément de réglage (un transi)
branché en série avec la cte, d’'une référence de tension (diode Z), et un amplificateur de
différence qui compare une fraction deension de sortie a la tension de référence et amde
le transistor (figure .11.2.). Et l'utilisation de régulateur de tension petnd’obteni des

performances acceptable5]

Figure.ll.14.schéma de principe du régulateur série.

Pour faire varier la tension de sortie, une tsmhuconsiste a remplacer les résistances R1 «

par un diviseur potentiométrique (comme la figuil5.)

Figure. 11.15. Réglage de la tension par un diviseur potentiomés
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Chapitre les composants électroniques et alintiemtatabilisée

[1.9.Conclusion :

Dans ce chapitre, nous donné un apercu générajugique composante électronique, et la

conversion de quelques signaux fondamentaux etrieipe général des alimentations stabilisées

a régulation linéaire.

18



Chapitre 11l : Simulation

[11.1. Introduction

Cette derniere partie de notre mémoire consistesimulationde la génération des signe
fondamentawen utilisant logiciel de simulation PSI Donc va simuler les différentes étaj
pour obtair une alimentation stabilisée, et on va génplusieurssignau; fondamentaux a
partir d'unsignal d'entrée

lll.2. La redressemen (conversion alternative a continue)

Dans cette étape on va redresser notre tensiomaergui vient de transformateur en utilis
la méthodale redressemea pont de Greatz. La figure dessous montre cette éte

o P
) iy
D3
| Il )

Figure. lll .1.Redressement a pont de Great

R=1.5 KQ

D : 1IN5401

Durant le demi cycle positif de la tensioes diodes D1 et D3 sont polarisées en directesatitales
D2 et D4 sont bloquées.

Durant I'alternance négative, les diodes D2 et &t polarisées en directe et les diodes D1 et D8
bloquées. On remarque que la charge sera parcautagourant (ns le méme ser

19



Chapitre 11l : Simulation

La tension de sortie du redresseur est représpatda figure -dessous.

500

200

1500

10.00

500 -

0.0

500
000 200 400 800 8.00

Time {ms)

10.00

Figure. Ill.2.0scillogramme de la tension redresst:e.

La tension alternative de transformateur npas convertie entierement en une tension continuée
redresseur. Pour éliminer ces ondulations, onsatiiprés le redressement en pont I'opératio
filtrage simple avec condensateur comme la figi-dessous :

Vs @

Figure.lll.3.Redressement  filtrage capacitif

R=4.7kQ

C=1uF
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Chapitre 11l : Simulation

La tension filtrée & la borrdu condensateur est décrit par la figure suivante :

=08

5 11 S

Tiens ==

Figure.lll.4.Oscllogramme de filtrage par condensate

Vinax=20,19

Vinin=11.68

Onobserve que la tension filtrée évolue mais ellstrpas comme nous la désire

Donc dans la prochaine étaon utilise un stabilisateur de tension,clecuit de stabilisation le plt
simplecomporte une diode Zer.

Le Montage suivargst la figure de stabilisateur en ava systeme:

Figure .Ill. 5.montage stalisateur en aval du systéeme.
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Chapitre 11l : Simulation

C=1uF
R1=R2=4.7KQ

Z=BZX85C22

A partir de la figure de tension de sortie on raequarune petite amélioration, mais la stabilisation

n'est pas veérifiée.

Figure .111.6.1a repense de stabilisateur en avadyktéme

Vynax=10,09

Vmin=9,5

[11.3. Régulation de tension :

Quand on souhaite une bonne stabilisation de Isidercontinue, il faut faire appel a un
véritable systéme bouclé : la régulateur utilisgdes composants qui fonctionnent en régime
linéaire (amplificateur, diode Zener et un trarsisOn a simulé le schéma suivant :
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Chapitre 11l : Simulation

Figure. 11.7.schéma de principe du régulatedric.

R1=R2=R3=100kQ

C=100 puF

La figure cidessous montre que on approche d’obtenir un snabrtie stab.

200

400

0.00
0.00 200 4.00 8.00 8.00 104
Time (ms)

Figurelll .8.régulation de tension de type série

Vmax =~ Vmin
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Chapitre 11l : Simulation

Les performancedu régulatel série ne sont pas parfaiet pour obtenir des rendements supériet
acceptables, on fait régliertension par un diviseur potentiétrique.

Figure. 1Il.9Réglage de la tension par potentiométre sur référence.

R1=820Q
R2=100 Q
R3=22kQ
R4=4.7kQ

C1=C2=100uF

On observe que l@nsion de sortie dans ce cas et parfaitementesgdlga c’est notre objecde cette
simulation.

Vs
2500

2000 [-o-frormmm e e R

LT L e . e

000 [ +f-armremeas s T T

0.00
0.00 200 4.00 .00 200 10.00

Figure .11.10.Tension de sortie stabilisée.

Vimax = Vinin
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Chapitre 11l : Simulation

l11.4. La conversion des sighaux :
[11.4.1. La conversion d’un signal triangulaire a un signal rectangulaire:

L'objectif de ce schéma ci-dessous (Fig.lll.11) dshc la génération d'un signal de sortie
rectangulaire a partir d'une entrée triangulaire.

Figure.lll.11.montage qui transforme une entréntyulaire en
une sortie rectangulaire

R1=R2= 1IQ

Le signal d’entrée Ve est comme ci-dessous :

Ve
1.00

000 f-omemfemmmemee el T ST e B T B LR TP P s R P PP PRt SRPEER
I I I I

-1.00
0.00 2.00 4.00 6.00 8.00 10,00
Time (ms)

Figure.lll.12. signal d’entrée triangulaire
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Chapitre 11l : Simulation

Alors on observe que la tension de sortie est gmasirectangulaire ayant une valeur créte a
créte d’environ deux fois la valeur de 12.8V

000 [--mmmmmmmmemafmefed T L RRRTES RERRTTRIVTRRY 'R PESRIRRE SELRITEITRE CRERTRSRCLERE SECTRRELORLES FEPCUTLOPERey

000 [--mmmmmmmmem b Y ECCTTRUTRPFRR SEPPTRIVTRRY 'Y SESERTIRRE, SRRRITEITER: EERTISRLLERE: SECTRRERORTES FECLRLLRPEeey

B T B RS N A

-15.00
000 200 400 8.00 8.00 10.00
Time {ms)

Figure.lll.13.montage d’'une sortie rectangulaire

l11.4.2. La conversion d’un signal rectangulaire aun signal triangulaire :

Le but de ce schéma (Fig.lll.14est de convertirsigmal d’entrée rectangulaire a un signal
triangulaire.

L o

Figure.lll.14. montage qui transforme une entrétargulaire en
une sortie triangulaire

R1 = 1KQ
R2 =0.7KQ

C=1uF
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Chapitre 1lI : Simulation
Le signal de I'entrée est rectangulaire comme ssdas :
10,00 =
L e Rt E B T e S L B S L S I e e S MEREEEE
e e T T R R .
000 feeeememeeemedeeeee e e
17,7 S AN IS IS IS IS AU AU NN SRS S RSN SN S .....................................
0.00 %
0.00 080 1.00 1.50 200
Time (ms)
Figure.lll.15.montage d’'un signal d’entrée rectdaga
Le signal de sortie apres la conversion va étrencerti-dessous :
0.00 - : i !
B HE— S S T
S E S A T
e LR RRRRIRRRR
0.00 1.00 200 3.00 400 5.00

Figure.lll.16 un signal de sortie aprées la conversion carré-

triangulaire

Time {ms)
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Chapitre 11l : Simulation

[11.4.3. La conversion d'un signal triangulaire a un signal sinusoidal

On va générer un signal sinusoidal en utilisargcillateur a pont de Wien a partir d'une
entrée de tension rectangulaire, cet oscillatewssiidal est un circuit simple comme la figure
ci-dessous:

f”*fffffffffffffffffffffﬁ@?vﬁfsf
ffe%fﬁ}ﬁzﬁﬁffﬁﬁﬁﬁﬁﬁff.fff

S Uy

Figure.lll.17.Pont de Wien
R1= 8@

R2= 1KQ
Cl= 10Q:F

C2= 1000uF

Le signal d'entrée est triangulaire d'amplitude é=t de fréquenes00 Hz :

-1.00
0.00 200 4.00 6.00 8.00 10,00

Figure.lll.18.signal d'entrée triangulaire
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Chapitre 11l : Simulation

Donc apres la conversion on va obtenir une sortie sinusoidal d'amplitude Vs= 0.03V

Vs
40.00m

20.00m

0.00m

-20.00m

-40.00m
0.00 200 4.00 6.00 2.00 10.00
Time (ms)

Figure.lll.19.signal de sortie sinusoidal

On peut diminuer I'amplitude de notre signal de sortie en changeant la valeur de R1, R2, C2

R1= 10
R2= 1.5K0
C1=C2=10QuF

Le signal va étre comme ci-dessous :
On remarque que lI'amplitude devient :

Vs=0.028V
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Chapitre 11l : Simulation

30.00m
1 PO NS ------------------------------ ------------------------------ ----------------------------- ------------------------------
e L N e e e —
L St T T S S et (SRR s
R N A (T S — B .

2000m foeefpemee e Y ACTTIT R P T L Y P —

-20.00m
0.00 200 400 800 800 10.00
Time {ms)

Figure.lll.20.Signal de sortie la modification

[11.5. Conclusion

On arrive dans ce chapitre a la simulation de l'alimentation stabilisée et la génération et la

conversion des signaux fondamentaux d’une forme a autre forme en utilisant le logiciel PSIM
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Conclusion Générale

Conclusion Générale:

Le travail que nous avons effectués, dans le adelie mémoire de fin d'étude, représente
I'étude et la simulation d'un générateur de fomctiui produit et génere des signaux

fondamentaux (sinusoidal, carre, triangulaire etiarggulaire)

Ce projet de fin d'étude nous a permis de mieuxpcendre les circuits simples, les circuits

intégreés et l'alimentation stabilisée.

L'alimentation stabilise est un diapositive élecinoie destiné a délivrer une tension stable
guelque soient les variations de la tension d’engtéde |la charge.Les essais effectués montrent
une bonne efficacité de régulation, une trés faiblgulation résiduelle (ordre des mV) et un
temps de réponse tres court. Elle constitue uwceitérie relativement simple grace a l'utilisation

du circuit intégré, ce types des circuits donnem gualité du signal meilleur.

Apres cette alimentation stable continue et on générer plusieurs signal a partir d'un signal

d'entrée.

Enfin, nous espérant que ce travail trouve sa plaos nos laboratoire et nous pensons qu'il peut

étre amélioré.
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RESUME:

Le travail que nous avons effectués, représente I'application de le générateur de fonction, qui

produit et générer des signaux fondamentaux (sinusoidal, carré, triangulaire et rectangulaire)

Ce projet de fin d'étude nous a permis de mieux comprendre les circuits simples, les circuits
intégrés, l'alimentation stabilisée et la génération des signaux en utilisant des composants

électroniques ( résistances, condensateur, amplificateur, transformateur, diode et transistor).

Dans ce projet, la simulation que nous avons effectués, applique en utilisant le logiciel de PSIM

qui permet de dessiner les schémas et les montages.

Mots-clés : Signal, générateur de fonction, courant continu.

“E



Bibliographie

BIBLIOGRAPHIE

[1] T. Benmlek « étude et réalisation d’'un génaratie fonction
digital »PFE Electronique, Université de bejaiaQ@0

[2] http://www.testoon.com/guide-FR-137-comment
_choisir...._un_generateur _de fonction .html

[3] Abd eljalil Ouahabi « Montage a transistors Aifipateurs
Opérationnels édition Connaissance du monde 8 SRakespeare —
ALGER 1994.

[4] Bogdan Grabowski Christain Ripall et call Aidmémoire
Electronique.

[5]Jean —Yves Fourniols et Christophe EscribaSyss&étectroniques
Analogiques, amplification, filtrage et optroniqu®94.

[6] Mr Yahia Mohamed « Etude et réalisation d’amgilarde laboratoire
(alimentation stabilisée et générateur de fonction)



