Résumé

Résumé

Dans les moteurs asynchrones, I’opération d’équilibrage s’effectue en utilisant 1’amplitude des
vibrations ainsi que 1’angle de phase, soit sur un plan ou sur deux plans. Dans ce travail on a
étudié les méthodes d’équilibrage utilisés au niveau de ’atelier de la société Sonatrach Hassi

R’mel.

Dans cette étude on a développé la méthode d’équilibrage sans angle de phase pour
I’équilibrage dynamique et statique. Pour cela, un programme MATLAB a été développé pour

gérer I’ensemble de ces méthodes d’équilibrage.

Cette étude a contribuée a la réduction des appareils de mesure utilisés dans ces processus
d’équilibrage, ainsi elle permit de réduire les erreurs systématiques sur les résultats

d’équilibrage.

Mots-clés : machine asynchrone, déséquilibre, équilibrage, équilibrage un plan, équilibrage

deux plans.
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